Beispiel Applikation

OCCY-Kopft an
KNX-Tasterinterface



In unserem Beispiel verwenden wir:

* OCCY Sensor-Kopf (KNX ready)

e Tasterinterface 2-fach, MDT BE-02001.02
Eingang A: Schalteingang des occy
Eingang B: Spannungsversorgung flir den occy

e KNX Spannungsversorgung (ABB i-BUS NTI/Z 28.30.1)
 Schaltaktor (2-Kanal) Weinzierl KNX 10 510 (20)
 KNX-Software ETS 5.7.6 (Build 1398)



Wie sind wir vorgegangen

e ETS-Software gestartet

* Neues Projekt gestartet

* Neue Topologie angelegt

* Neuer Bereich + Neue Linie erstellt

* Schaltaktor und Tasterinterface aus dem Katalog zu der Linie
hinzugeflgt.



Anschluss des occy
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Black - Bewegungssignal des occy (Kanal A - Eingang)

Red - Spannungsversorgung des occy (Kanal B — Ausgang)
8 o Brown - Masse (GND)
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2= Bersiche hinzufiigen | _‘: Programmieren | 0 Gersteinfo ~ Zuriicksetzen Entladen * =i Drucken
Topologie Backbone & Bereich Name Beschreibung Hauptlinien- Domanenadresse
[55 Dynamische Ordner H Neuer Bereich IP -

> 4 IE 1 Neuer Bereich

T e e Beim Hinzufiigen der
4] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfuhrung potentialfrei Komponenten wer den d|e
physikalischen Adressen
vergeben.
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Schaltaktor Parameter Einstellung

Topologie

[l Topologie Backbone
[55 Dynamische Ordner

1 Neuer Bereich
4 E 1.1 Neue Linie
4 41111 KNX 10 510 (20)
4 ::: Kanal A: Aktor
52| 11: Actuator 1: Ausgang - Schalten
[l Kanal B: Aktor

4[] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei

Topolagie ¥

E Topologie Backbone
[i5 Dynamische Ordner
1 Neuer Bereich
4 E 1.1 Neue Linie
4 1101 KNX10 510 20)
4 “: Kanal A: Aktor

I:l 11: Actuator 1: Ausgang - Schalten
1 Kanal B: Aktor

] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei

! Programmieren | * Hilfe Anderungen hervorheben  Standardparameter

Benutzerfreigaben anpassen

1.1.1 KNX 10 510 (20) > Allgemeine Einstellungen

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Logik / Zeitschaltung

—  Kanal A: Aktor

Actuator 1 Allgemein

+  Kanal B: Aktor

Geratename

Sendeverzsgerung nach
Busspannungswiederkehr

Prog. Modus an Gerétefront

Handbedienung am Gerat

Betricbsanzeige

hen ¥ Programmieren | * Hitfe Anderungen hervorheben  Standardparameter  Benutzerfreigaben anpassen

1.1.1KNX 10 510 (20) > Kanal A: Aktor > Actuator 1: Allgemein

Beschreibung

Aligemeine Einstellungen

Logik / Zeitschaltung

= Kanal A Aktor

Actuator 1: Allgemein

+  Kanal B: Aktor

Name
Funktion
Szenenfunktion
Rickmeldung
Verhalten bei Busspannungsausfall
Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Sperrfunktion

KNX IO 510 (20)

5 Sek.

Deaktivert ‘@ Aktiviert
Aldtivierbar mit Zeitbegranzung 10 Min

O Deaktivert Aktiviert

Actuator 1

Universalausgang

O Deaktiviert ' Aktiviert
Deaktiviert

Keine Reaktion

Zustand wie vor Busspannungsausfall

O Deaktiviert ' Aktiviert

Der Schaltaktor soll bei Bewegung am Sensor,

»Ausgang 1“ mit einer Nachlaufzeit von

5 Sekunden einschalten.
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Einstellungen Kommentar
Name
Actuator T: Ausgang

Beschreibung

PIR_schalt

en

Pri

it
Niedrig
Flags
/' Kommunikation
Lesen
/ Schreiben
Ubertragen
Aktualisieren

Lesen bei Init

Datentyp

1.7 1-Bit
001 Schalten

1.002 Boolesch
1.003 Freigeben
1.004 Anstieg

0

Information



MDT-Schalterinterface Parametereinstellung

Topologie ~

* Programmieren | ™ Hilfe

Topologie Backbone
[55 Dynamische Ordner

1 Neuer Bereich
4 [ 1.1 Neue Linie
A 1.1.1 KNX 10 510 (20)
4 ‘E‘ 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei
4 ::: Eingdnge A-B
. I:l 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden
4 6 u :PIR_ -
E I nga ng A [ |6 LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten
Occy Schalteingang,
. . ll
bei Bewegung sende eine ,,1

an den Schaltaktor

“: Logik

Topologie =

¥ Programmieren | ~ Hilfe

Topologie Backbone
] Dynamische Ordner

1 Neuer Bereich

Elngang B 4 |E 1.1 Neue Linie
Occy Spannungs- 0 1211010 51001
versorgung )

4 ] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei
:: Eingdnge A-B

57| 0: Eingang A: PIRIN - Zustand senden

I:l 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten
[T Logik

Anderungen hervorheben  Standardparamster

Benutzerfreigaben anpassen

1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausflihrung potentialfrei > Eingénge A-B > Eingang A: PIR_IN

Allgemeine Einstellung
= Eingénge A-B
Eingénge aktivieren

Eingang A: PIR_IN

Eingang B: PIR_PWR

+ Logik

Anderungen hervorheben  Standardparameter

1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP. Ausfiihrung potentialfrei > Eingénge A-B > Eingang B: PIR_PWR

Allgemeine Einstellung

= Eingdnge A-B

Eingange aktivieren
Eingang A: PIR_IN

Eingang B: PIR_PWR

+ Llogik

Beschreibung der Objekte
Eingang Funktion
Wert Kontakt geschlossen
Wert Kontakt offen
Sendeverzégerung
Verzdgerung
Zyklisch senden
Verhalten bei Busspannungswiederkehr

Sonderfunktion

Sperrobjekt

Benutzerfreigaben anpassen

Beschreibung der Objekte

Eingang Funktion
Ausgang aktiv bei

LED Verhalten

Verhalten bei undefiniertem Objektzustand

PIR_IN

Kontaktzustand senden

Aus

Ein

aktiv fiir Kontakt geschlossen
s

Q' nicht aktiv aktiv

Q' Zustand senden

nichts senden

nicht aktiv

O’ nicht aktiv aktiv

PIR_PWR
LED Ausgang
Wert1 © Wert0
Dauer
Q Aus

kurzer Blinkimpuls



Tasterinterface Logik-Einstellung

Hinzufiigen Loschen M Programmieren | * Hilfe Anderungen hervorheben  Standardparameter  Benutzerfreigaben anpassen
Topologie Backbone = 3 = - - - - 1
1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP. Ausfiihrung potentialfrei > Logik > Logik 1: PIR_power_supply_nach_bus_einschalten
= Dynamische Ordner
4 3 1 Neuer Bereich Aligemeine Einstellung Beschreibung der Funktion PIR_power_supply_nach_bus_einschalten

4 E 1.1 Neue Linie
A 1.1 KNX 10 510 (20)

= Eingénge A-B Zusatztext

Cder (Logik ist Wahrwenn min. ein Eingang Wert

- 1.2 BE- / i 21 i ialfrei ) - Einstell Logik -
‘E_‘__‘I 1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei EnGanerRiTae o instellung Logi
4 ||| Eingdnge A-B
Ei A: PIR_IN Objekt Schalten -
I2| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden ey - Jekttyp -
I;_’| 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten Eingang B: PIR_PWR Sendebedingung bei Eingangstelegramm/Kontaktinderung -
4 [ Logik - Logik Ausgang invertieren Q' Nein Ja
E 14: Logik 1: PIR_power_supply_nach_bus_einschalten - Ausgang g
Logikobjekt 1 A (extern) ausgeschaltet =
Logik 1: PIR_power_supply_n...
Logikobjekt 1 B (extern) ausgeschaltet ~
Logik 2:
Eingang A ausgeschaltet =~
Logik 3:
Eingang B ausgeschaltet =
Logik 4:

Damit das Tasterinterface beim Anlegen der Spannung,
funktioniert, muss unter der Rubrik ,Logik” eine
,Oder“-Verknupfung erstellt werden.



Gruppenadressen einrichten

‘Gruppenadressen ™

= Gruppenadressen hinzufiigen | * 3 Loschen ¥ Programmieren | @) Gerateinfo -

Gruppenadressen
] Dynamische Ordner

4 0 haupt
»

Gruppenadressen ™

Gruppenadressen
— Dynamische Ordner

“ 0 haupt

4 BB 0/0 mid
0/0/1 PIR_schalten
0/0/2 PIR_power_supply

El Topologie Backbone
= Dynamische Ordner
1 1 Meuer Bereich

« E 1.1 Neue Linie

4 ] 1.1 KNX 10 510 (20)

4 [l Kanal A: Aktor

IZl 11: Actuator 1: Ausgang - Schalten

::: Kanal B: Aktor

X Laschen i Programmieren | ¥ o Gerdteinfo *

Zuricksetzen

Adresse * Name

Zuriicksetzen

Objekt *

I:l 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand sendzn

L :lT‘I' Actuator T Ausgang - Schalten

4 4] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

4 [l Eingsnge A-B

|:| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden

l:l 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten

Il Logik

PIR_schalten

PIR_power_supply

Und Funktionen zusammenfihren

Entladen > = Drucken

Beschreibung

Nein  Mein
Nein  Nein

Entladen * &= Drucken

MNummer
2o
26

Gerat

* Name

Eingang A: PIR_IN

Zentra Durch Datentyp Linge
Schalten  1bit
Schalten  1bit

Anzah Letzter Wert

]

r

Senden Datentyp K L 5 U A Produkt Applikation

TLTKNX 10 510 (20)

1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei 5 Schalten K L - 0 - BE-D2001.02 Tasteri... Tasterinterface 2-fach
5 1-Bit, Schal K - S KNX 1O 510 (20) KNX 10 510 (207
Objektfunktion Beschreibung Gruppenadre: Linge K L 5 U A Datentyp
Zustand s=nden PIR_schalten 0/01 1bit L - 0 - Schalten
Schalten PIR_power_supply 0/0/2 1 bit £ = 5 = = Schalten

LED Ausgang B: PIR_PWR

Damit Sensor und Schaltaktor
zusammen arbeiten, muss eine
Gruppe+Untergruppe erstellt werden.
Die Funktionen werden dort

hinzugefugt.

Suchen e

Lange Prioritit Gruppenadresse
1 bit Miedrig  0/01
1 bit Niedrig  0/01

Prioritdt
Niedrig
Niedrig



Funktionen zusammenfuhren 2

Gruppenadressen ~ ~ OX

G X Loschen ! Programmieren | ™ 0 Gerdteinfo * 'ji_‘ Zuricksetzen Entladen ¥ &= Drucken pe

Gruppenadressen v Objekt = Gerat Senden Datentyp K L 5 0 A Produkt Applikation Linge Prioritit Gruppenadresse
= Dynamische Ordner lzl 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei 5 Schalten K - 5 - - BE-D2001.02 Tasteri... Tasterinterface 2-fach 1bit Niedrig 0/0/2
1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei 3 Schalten K L - U - BE-02001.02 Tasteri.. Tasterinterface 2-fach 1bit Niedrig 0/0/2

4 0 haupt IZ|14: Logik 1: PIR_power_supply_nach_bus_sinschalten - Ausgang

0/0 mid
0/0/1 PIR_schalten

4

| Zuriicksetzen Entladen ~ = Drucken

tion Beschreibung Gruppenadre: Linge K L § 0 A Datentyp Prioritét
senden PIR_schalten 0/0N1 ikt K L - 0 - Schalten Niedrig
L = 5§ = = Schalten Niedrig

Topologie Backbone & Nummer - Name

[5 Dynamische Ordner Ll Eingang A: PIR_IN

l:lﬁ LED Ausgang B: PIR FWR Schalten PIR_power_supply 0/0/2 1bit

4 1 1 Neuer Bereich
4 E 1.1 Neue Linie
A 1.1.1KNX 10 510 (20)

4 4] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei
IZ‘ 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden
|2\ 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten

4 [[] Logik

l:‘ 14: Logik 1: PIR_power_supply_nach_bus_einschalten - Ausgang

Damit der Start beim Anlegen der Spannung funktioniert,
mussen die Logik und Funktion zusammengefihrt werden.



Programmieren der Module.

Beim erstmaligen Programmieren, mussen die
Programmier-Taster an den Modulen gedrickt
werden, damit die pyhsikalischen Adressen
Ubernommen werden.



