Beispiel Applikation

OCCY-Kopf an
KNX-Tasterinterface

25.09.2023



In unserem Beispiel verwenden wir:

* OCCY Sensor-Kopf (KNX ready)

e Tasterinterface 2-fach, MDT BE-02001.02 R5.6
Eingang A: Schalteingang des occy
Eingang B: Spannungsversorgung fur den occy

* KNX Spannungsversorgung (ABB i-BUS NTI/Z 28.30.1)
 Schaltaktor (2-Kanal) Weinzierl KNX 10 510 (20)
* KNX-Software ETS 5.7.6 (Build 1398)



Wie sind wir vorgegangen

e ETS-Software gestartet

* Neues Projekt gestartet

* Neue Topologie angelegt

* Neuer Bereich + Neue Linie erstellt

 Schaltaktor und Tasterinterface aus dem Katalog zu der Linie
hinzugefugt.



Anschluss des occy
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Black - Bewegungssignal des occy (Kanal A - Eingang)

Red - Spannungsversorgung des occy (Kanal B — Ausgang)
A o Brown - Masse (GND)
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Topologie ~
+ Bereiche hinzufigen | ~
Topologie Backbone
[55 Dynamische Ordner
V1 Neuer Bereich
4 [E 1.1 Neue Linie
4 111 KNX 10 510 (20)

t Programmieren | 0 Gerateinfo * 'f,.‘\ Zuricksetzen Entladen ¥ =i Drucken
- Bereich Name Beschreibung
i Neuer Bereich

PR

‘l:| 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

Katalog ~
3 Importieren.. i 5 Exportieren..

Hersteller
ABB
Albrecht Jung
APRICUM
ARBONIA
Arcus-eds
AUTOMATISMI BENINCA S.P.A,
Ave SpA
BEG,
BASALTE
Becker-Antriebe GmbH

Berker

Katalog ~

L2 Importieren..

Hersteller

ABB

Albrecht Jung
APRICUM
ARBONIA
Arcus-eds
AUTOMATISMI BENINCA S.P.A.
Ave SpA
BEG.
BASALTE
Becker-Antriebe GmbH
Berker
Bes — Ingenium
BILTON LED Lighting

Elements: 1 in  Linien

Bereiche Linien Gerate Parameter

» MDT technologies » Bindreingang » Tafterinterface

= ¥ Sic Hersteller Name

@ MDT technologies
5] MDT technologies
B [0l technologies [BE-0200

» MOT technologies » Binareingang » Tasterinterface

= | Sic Hersteller Name
@ Weinzierl Engineering GmbH
|:| Weinzierl Engineering GmbH KNX 10 510 €C)
~
¥ 0.0 Bereichslinie -

Tasterinterface 2-fach, UP
2 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung. [Sjsgeelily 02

Hauptlinien- Domanenadresse

IF

Bestellnummer

BE-02001.01

Bestellnummer

KNX 10 510

Beim Hinzufligen der
Komponenten werden die
physikalischen Adressen
vergeben.

mdt be-02001
Mediu Applikationsprogramm * Version
Binsreingang/LED 2f 16
Tasterinterface 2-fach 30
weinzierl knx io 510
Mediu Applikationsprogramm * Version
KNX 10 510 (20) 1



Schaltaktor Parameter Einstellung

Topologie

[l Topologie Backbone
[55 Dynamische Ordner
4 FE 1 Neuer Bereich
4 [ 1.1 Neue Linie
4 1111 KNX 1O 510 (20)
4 [l Kanal A: Aktor
52| 11: Actuator 1: Ausgang - Schalten
[I[ Kanal B: Aktar
4[] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

Topologie ~

E Topologie Backbone
fis Dynamische Ordner
1 Neuer Bereich
4 |5 1.1 Neue Linie
4 ] 111 KNX10 510 20)
4 i Kanal A: Aktor

I:l 11: Actuator 1: Ausgang - Schalten
“: Kanal B: Aktor

] 1.1:2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

hen ! Programmieren | * Hilfe Anderungen hervorheben  Standardparameter

Benutzerfreigaben anpassen

1.1.1 KNX 10 510 (20) > Allgemeine Einstellungen

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Logik / Zeitschaltung

= Kanal A- Aktor

Actuator 1: Allgemein

+  Kanal B: Aktor

Geratename

Sendeverzégerung nach
Busspannungswiederkehr

Prog. Modus an Gerstefront

Handbedienung am Gerét

Betriebsanzeige

hen iFmgrem’n'E'&" 2 Hilfe Anderungen hervorheben  Standardparsmeter  Benutzerfreigaben anpassen

1.1.1KNX 10 510 (20) > Kanal A: Aktor > Actuator 1: Allgemein

Beschreibung

Allgemeing Einstellungen

Logik / Zeitschaltung

= Kanal A: Aktor

Actuator 1: Allgemein

+  Kanal B: Aktor

Name
Funktion
Szenenfunktion
Ruckmeldung
Verhalten bei Busspannungsaustall
Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Sperrfunktion

KNX IO 310 (20)

5 Sek

Deaktivert O Aktiviert
Aktivierbar mit Zeitbegrenzung 10 Min

© Deaktivert Aktiviert

Actuator 1

Universalausgang

O Deaktiviert ' Aktiviert
Deaktiviert

Keine Reaktion

Zustand wie vor Busspannungsausfall

O Deaktiviert ' Aktiviert

Der Schaltaktor soll bei Bewegung am Sensor,
»2Ausgang 1“ mit einer Nachlaufzeit von
5 Sekunden einschalten.
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Einstellungen  Kommentar Information
Name

Actuator 1: Ausgang

Beschreibung

PIR_schalten

Pri

it
Niedrig
Flags
/' Kommunikation
Lesen
/| Schreiben
Ubertragen
Aldualisieren

Lesen bei Init

Datentyp

1.5 1-Bit
001 Schalten

1.002 Boolesch
1.003 Freigeben
1.004 Anstieg



MDT-Schalterinterface Parametereinstellung

Eingang A
Occy Schalteingang,

Topologie ~

! Programmieren | ~ Hilf
E Topologie Backbone
[ Dynamische Ordner

1 Neuer Bereich
4 £ 1.1 Neue Linie
A 1.1.1KNX 10 510 (20)
4 E 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

N

:: Eingénge A-B
I2| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden
I:l 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten

111 Logik

bei Bewegung sende eine ,,1“

an den Schaltaktor

Eingang B
Occy Spannungs-
versorgung

Topologie ~

¥ Programmieren | ¥ Hilfe

Topologie Backbone
[55 Dynamische Ordner

1 Neuer Bereich
4 B 1.1 Neue Linie
4] 1.1.1 KNX 10 510 (20)
4 4] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei
4 ::: Eingdnge A-B

IZ‘ 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden

IZ‘ 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten
Il Legik

Anderungen hervorheben

Standardparameter

Benutzerfreigaben anpassen

1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei > Eingange A-B > Eingang A: PIR_IN

Allgemeine Einstellung
= Eingange A-B
Eingénge aktivieren

Eingang A: PIR_IN

Eingang B: PIR_PWR

+  Logik

Anderungen hervorheben  Standardparameter

1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP. Ausfiihrung potentialfrei > Eingdnge A-B > Eingang B: PIR_PWR

Allgemeine Einstellung

= Eingénge A-B

Eingénge aktivieren
Eingang A: PIR_IN

Eingang B: PIR_PWR

+ Logik

Beschreibung der Objekte
Eingang Funktion
Wert Kontakt geschlossen
Wert Kontakt offen
Sendeverzdgerung
Verzdgerung
Zyklisch senden
Verhalten bei Busspannungswiederkehr

Sonderfunktion

Sperrobjekt

Benutzerfreigaben anpassen

Beschreibung der Objekte

Eingang Funktion
Ausgang aktiv bei

LED Verhalten

Verhalten bei undefiniertem Objektzustand

PIR_IN

Kontaktzustand senden 4
Aus 4
Ein -
aktiv fiir Kontakt geschlossen =
1s -
Q' nicht aktiv aktiv

nichts senden © Zustand senden

nicht alktiv 4

Q' nicht aktiv aktiv

PIR_PWR
LED Ausgang
Wert1 'Q Wert 0
Dauer
Q) Aus kurzer Blinkimpuls



Tasterinterface Logik-Einstellung

Topologie ~

Hinzufiigen L&schen i Programmieren | ¥ Hilfe Anderungen hervorheben  Standardparamester  Benutzerfreigaben anpassen
Topolegie Backbone - E . i .
Allgemeine Einstellung Beschreibung der Funktion
] Dynamische Crdner
4§ 1 Neuer Bereich —  FEingénge A-B Zusatztext
4 | 11 Neve Linie Einstelluna Loaik ODER {Logik ist Wahrwenn min. ein Eingang Wert
A1 1.1.1 KNX 10 510 (20) Eingange aktivieran 99
4 E 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei i R
L Eingang A: Cbjekttyp Schalten -
4 || Eingange A-B
52| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden Eingang B: Sendebedingung bei Anderung Ausgang (nur 0 senden) -
3 3 . -
“|_4-| 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten N Ausgang invertieren O Nein Ja
4 [[[ Logik ogl
E 14: Logik 1: PIR_power_supply_nach_bus._einschalten - Ausgang Logikobjekt 1 A (extern) normal eingeschaltet, mit Vorbelegung 0 -
Legik 1:
Logikabjekt 1 B (extern) nicht aktiv hd
Logik 2:
Eingang A nicht aktiv -
Logik 3:
Eingang B nicht aktiv -
Logik 4:

Damit das Tasterinterface beim Anlegen der Spannung,
funktioniert, muss unter der Rubrik ,Logik” eine
,0der“-Verknlpfung erstellt werden.



Gruppenadressen einrichten

Gruppenadressen ~

= Gruppenadressen hinzufiigen | * X Laschen ¥ Programmieren | @ Gerdteinfo -

Gruppenadressen
] Dynamische Ordner

4 0 haupt
»

Gruppenadressen ~

Gruppenadressen
f= Dynamische Ordner

- 0 haupt

4 B8 0/0 mid
0/0/1 PIR_schalten
0/0/2 PIR_power_supply

El Topolegie Backbone
— Cynamische Ordner
1) 1 Neuer Bereich
« | 1.1 Neue Linie
4 4] 111 KNX 1D 510 (20)
4 [l Kanal A:; Aktor

I2| 11: Actuator 1t Ausgang - Schalten
[l Kanal B: Aktar

hinzufligen X Lsschen ! Programmieren | ¥ 0 Geriteinfo +

Zuricksetzen
Adresse * Name
07011 PIR_schalten

07072

Zuriicksetzen
Objekt *
|2| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden

|2|11- Actuator 1: Ausgang - Schalten

4 §11.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei

4 Nl Eingsnge A-B

|2| 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden
|:| 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten
Il Logik

PIR_power_supply

Entladen ¥ =) Drucken

Beschreibung

Nein  Mein
Nein - MNein

Entladen ¥ &=} Drucken

MNummer
2o
s

Gerat

- Name
Eingang Az FIR_IN

Zentra Durch Datentyp Linge
Schalten  1bit
Schalten  1bit

Anzah Letzter Wert

]

r

Und Funktionen zusammenfihren

Applikation

Senden Datentyp K L 5 U A Produkt
1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei 5 Schalten K L - 0 - BE-0200102 Tasteri.. Tasterinterface 2-fach
TLTKNX 10 510 (20) 5 1-Bit, Schal . K - & KNX 10 510 (2C) KNX 10 510 (20)
Objektfunktion Beschreibung Gruppenadre: Linge K L 5 0 A Datentyp
Zustand s=nden PIR_schalten 0/01 1bit K L - O - Schalten
Schalten PIR_power_supply 0/0/2 1 bit £ = 5 = = Schalten

LED Ausgang B: PIR_PWR

Damit Sensor und Schaltaktor
zusammen arbeiten, muss eine
Gruppe+Untergruppe erstellt werden.
Die Funktionen werden dort

hinzugeflgt.

Suchen e

Lange Prioritit Gruppenadresse
1 bit Miedrig  0/01
1 bit Niedrig  0/01

Prioritdt
Miedrig
MNiedrig



Funktionen zusammenfihren 2

e

Prioritdt Gruppenadresse

Linge

Gruppenadressen ~
G X Loschen t Programmieren | * O Gerdteinfo * Zuriicksetzen Entladen * =% Drucken
Gruppenadressen = Objekt * Gerat Senden Datentyp K L S U A Produkt Applikation
lzlﬁ LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei ) Schalten K - S5 - - BE-02001.02 Tasteri.. Tasterinterface 2-fach 1bit Niedrig  0/0/2
1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfiihrung potentialfrei g Schalten K L - U - BE-02001.02 Tasteri.. Tasterinterface 2-fach 1bit Niedrig 0/0/2

= Dynamische Ordner
l2|14 Logik 1: PIR_pawer_supply_nach_bus_einschalten - Ausgang

0/0/1 PIR_schalten
IR_power_supply
Suchen ye)

Topologie
Hinzufiigen L& . 4 Programmieren | v @ Gerteinfo v ¥) Zuriicksetzen Entladen ¥ =) Drucken
Topologie Backbone = Nummer © Name Objektfydktion Beschreibung Gruppenadre: Linge K L 5§ 0 A Datentyp Prioritét
IZ‘O Eingang A: PIR_IN ZustpAd senden PIR_schalten 0/011 1bit KL - 0 - Schalten Niedrig
s LED Ausgang B: PIR /WR Schalten PIR_power_supply 0/0/2 bt K - § - - Schalten Niedrig

[ Dynamische Ordner
4 ©¥ 1 Neuer Bereich
4 E 1.1 Neue Linie
] 1.1 KNX 10 510 (20)

4 ] 1.1.2 BE-02001.02 Tasterinterface 2fach, UP, Ausfihrung potentialfrei
4 Il Eingange A-B

l:l 0: Eingang A: PIR_IN - Zustand senden
lZl 6: LED Ausgang B: PIR_PWR - Schalten

“l_zll_:ii:kLoglk 1: PIR_power_supply_nach_bus_einschalten - Ausgang
Damit der Start beim Anlegen der Spannung funktioniert,
miussen die Logik und Funktion zusammengefiihrt werden.



Programmieren der Module.

Beim erstmaligen Programmieren, mussen die
Programmier-Taster an den Modulen gedruckt
werden, damit die pyhsikalischen Adressen
Ubernommen werden.
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