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►► TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

1 Befestigung Greifer
2 Energieversorgung
3 Befestigung Greifbacke
fo Befestigung Greifbacke
fp Befestigung Roboter
fr Andere/zusätzliche Energieversorgung
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Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen   ◄   www.zimmer-group.de


